AS-74.1101, Tietokonesimulointi

Tentti 9.1.2012

1. Selitd lyhyesti
a. Kustannusfunktio(1p)
b. Look-up table (1p)
c. Taylorin sarjakehitelma (1p)
d. Diskretointi (1p)
e. Tilaesitysmuoto. Kirjoita ensimmdisen asteen vakiokertoimisen lineaarisen jarjestelman
tilaesitysmuoto (1p)
Jaykka jarjestelma (1p)
g. PID-saadin (1p)
h. Dynaaminen malli (1p)

-

2. Selits kasite "linearisointi tasapainopisteeseen”. Mita vaiheita em. linearisointiprosessiin kuuluu?
(2p)

3.  Selitd siirtofunktion ja tilaesitysmallin vélinen suhde. Millaisissa kdyttétarkoituksissa on perusteltua
kayttaa kutakin. (2p)

4. Anna essee-tyyppinen vastaus. Numeerisen integroinnin menetelmat (4p)



