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Keskindisen orientoinnin merkitys fotogrammetrisissa 3D mittauksissa? Kuvaile lisdksi
yleispiirteisesti kaksi keskindisen orientoinnin menetelméé: riippumattomien kuvaparien
menetelma ja kuvaliitosmenetelma.(6 p)

a. Alla olevassa kuvassa on tehty kolme kiertoa. Kerro kustakin tapauksesta, minkd
koordinaattiakselin ympéri kierto on tehty ja minkd nimisestd kierrosta on kyse (3
p)

b. Etdisyysmittauksen tarkkuutta voidaan laskea alla olevan kaavan avulla. Nimeid
kaavassa esiintyvit symbolit ja pohdi niiden vaikutusta stereomittaukseen. (3 p)
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a. Kuvaile, miti tarkoittaa kollineaarisuusehto. Piirrd myds kuva, jolla
havainnollistat kollineaarisuusehdon mukaisen geometrisen tilanteen. (3 p)

b. Eteenpiinleikkaus on fotogrammetrinen péétehtava. Mité se tarkoittaa? Piirrd
jélleen kuva, jolla havainnollistat geometrista tilannetta. (3 p)

Kuvaile kaksi toisistaan poikkeavaa toteutusta kartoituskédyttoon rakennetuista
digitaalisista ilmakuvakameroista: matriisikennoon perustuva UltraCam kamera ja
pushbroom kamera (esim. Leica ADS40). Mitd muita laitteistoja itse kameran lisiksi
tarvitaan ammattimaiseen kartoitusilmakuvaukseen? (6 p)

Mitd ovat ortokuvat? Kuvaile sekd maanpinta- ettd tosiortokuvat. Miten ortokuvia
voidaan tehdd? Mitd hyotya ja kdyttotarkoituksia tiedidt ortokuville? (6 p)



