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Tuotantoautomaatio (Kon-15.4119)
Tentti maanantaina 19.12.2011 klo 9...12 salissa K213

: Kuinka tuotantojirjestelmien joustavuus maaritelldan ja mita
vaatimuksia joustavuudelle asetetaan ja kuinka joustavuutta voidaan
mitata ja analysoida.

z Sahkomoottorin (katso kuvaa seuraavalla sivulla) tuotannon
automatisointimahdollisuudet ja vaihtoehdot. Kerro vastauksesi alussa
osaperheryhmittelysta ja osaperheiden valmistusprosesseista.

2 Teollisuusrobottien voimaohjaus ja -sdatéo sekd kaytannén
sovellusesimerkkeja

4. Lineaarimoottorit. Mitd etuja niiden kaytolla saavutetaan
perinteisiin kuularuuvi, -mutterikdyttéihin verrattuna.

3 Teollisuusrobottien kdyttésovellukset levytdissa

Kirjoita jokaiseen vastauspaperiisi:

- paivays

- kurssin nimi ja koodi

- nimesi (tikkukirjaimin) ja nimikirjoituksesi

- opiskelijanumerosi (my®&s tunnistekirjain)

- koulutusohjelma ja vuosikurssi

- paa- ja sivuaineesi (kurssin sisallén kehittamista varten)

(Tehtavat arvostellaan 0...6 pistettd, hyvaksytyn tentin raja on 40 % maksimipisteista eli 12 pistetta)

Rattoisaa joulua ja onnellista Uutta Vuotta 2012!
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