
Rak-54.2100  Rakenteiden mekaniikka I 
Tentti 14.01.2009 
 
Kirjoita jokaiseen koepaperiin selvästi 
     - koko nimesi puhuttelunimi alleviivattuna 
     - osasto, vuosikurssi tentin päivämäärä sekä tentittävä opintojakso koodeineen 
     - opiskelijanumero (mukaan lukien tarkastuskirjain) 
     - monettako kertaa olet ko. opintojaksoa suorittamassa 
     - minä vuonna olet suorittanut pakolliset harjoitustehtävät 
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1. Määritä oheisen ristikon sauvavoimat. Kaikilla sauvoilla 
on sama kimmokerroin E ja poikkileikkausala A.  
 
 
 
 
 

2. Määritä oheisen kehän taivutusmomentti- ja 
leikkausvoimajakaumat.. Kaikkien sauvojen 
taivutusjäykkyys on EI. 
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3. Oheista kulmakehää kuormittaa tasan jakaantunut kuormitus 
q vaakapalkilla. Vaakasauvan taivutusjäykkyys on 2EI ja 
pystysauvan EI. Pystysauvaa käsitellään puristetun-taivute-
tun sauvan teoriaa soveltaen. Määritä kehän nurkkamomen-
tin arvo, kun q=80 kN/m, EI=2.1 MNm , L=6.0 m.  Ohje: 
Jaa aluksi kuorma tasan kumpaankin vaakasauvan päähän, 
ja tarkenna kuorman jakaantumista toisella iteraatiokierrok-
sella.. Kaksi iteraatiokierrosta tarkastelussa riittää.  
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4. Oheisessa sauvassa täysplastisen momentin arvo kasvaa line-
aarisesti arvosta  sauvan toisessa päässä arvoon  
toisessa. Määritä suurin kuorma , jonka palkki voi kantaa.  
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2. Käytetään kulmanmuutosmenetelmää 
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3. Käytetään momenttimenetelmää. 
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