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X. Kuvaile epilineaarisen pns-tehtivin ratkaisualgoritmia, kun matemaattinen malli on
epilineaarinen sekamalli.

2. Miti tarkoitetaan painoyksikén varianssilla (referenssivarianssilla)? Miten sen voi
estimoida (kirjoita kaava)?

3. Miti tarkoitetaan koplanariteettiechdolla? Kirjoita se matemaattisessa muodossa.
Mihin ehtoa voi kaytt44?

4. Mit4 keinoja on poistaa datumvaje sddekimppukolmioinnissa?
5. Kirjoita kollineaarisuusyhtilét satelliitissa kiertdville rivikameralle (yleisessd

muodossa ilman yhteyttd rataparametreihin). Miten ne eroavat matriisikameran
kollineaarisuusyhtdloistd?



