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AS-84.2161 Automaation signaalinkiisittelymenetelmiit

Tentti 22.5.2013

Kaksiosainen tentti: osat A ja B (max 14 + 14 =28 p)

Al

Ad

Miten laajennetussa Kalman-suotimessa hyddynnetdéin linearisointia?
Miten linearisointi tehd4in?

(4)

Selosta lyhyesti Geneettisen Algoritmin  (GA) periaate ja
toimintasyklin vaiheet,

3)

Selosta lyhyesti seuraavien kuvankdsittelyyn ja -analyysiin liittyvien
menetelmien periaate, kiyttétilanne ja -tavoite. '

a) Kuvan segmentointi (Image segmentation)

b) Histogrammin tasoitus (Histogram equalization)

c) Houghin muunnos (Hough transform)

(3)

Selosta, miten tilahavaifsijaa tai tilasuodatinta voidaan kéayttdd
vikadiagnostiikassa.

)
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Bl

B2

B3

B4

Halutaan diskreetti vaiheenjittokompensaattori, joka approksimoi
seuraavaa jatkuva-aikaista stirtofunktiota:

5
1 —+1
G- —-2
185 4
36

Miiritd ekvivalentti diskreetti siirtofunktio kiyttien nolla-napa-
kuvausta. Néytteenottovili on T=0.01 sec.

€)

Tirkedn prosessisuureen arvo tietylld hetkelld halutaan médrittdd
tarkasti. Sen estimaatin varianssi halutaan pienemmakst kuin 0.01.
Suure on mitattu on-line nhiytteenottohetkelld; on-line mittanksen
varianssi on 0.05 (normaalijakautunut). Tdmén lisdksi suureen arvo
voidaan m#drittdd prosessindytteestd off-line analysaattorilla; analyysin
varianssi on 0.10 (normaalijakautunut). Yhdestd ndytteesti voidaan
tehdid useita analyyseja. Kuinka monta lis#analyysié tarvitaan?

(4)
Jarjestelmén karakteristinen polynomi on
2> —2.52* +1.52-0.5
Testaa Juryn testilld, onko jirjestelmé stabiili.
3)

Kamera valvoo tyhjdd kéytdvdd. Mitd menetelmdd tai menetelmid
kéyttden voit havaita kdytdvilld kivelevin thmisen? Mitd reunachtoja
menetelmien kiyttdon liittyy? Tilanne on esitetty Kuvassa 1.

Kuva 1. Tyhji kiytiva ja kiytavill kivelevd ihminen.
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