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Kalevi Aaltonen / Aalto-yliopisto 9.10.2015

Tuotantoautomaatio (Kon-15.4119)
Tentti torstai 22.10.2015 salissa K216

1. Kuinka tuotantojirjestelmien joustavuus maaritelldan ja mita
vaatimuksia joustavuudelle asetetaan ja kuinka joustavuutta voidaan
mitata ja analysoida. Mik& on joustavuuden merkitys tuotanto-
jarjestelmia suunniteltaessa ja rakennettaessa.

2 Sidhkdmoottorin (katso kuvaa seuraavalla sivulla) roottoriakselin
valmistuksen automatisointimahdollisuudet ja -vaihtoehdot.

3. Miksi teollisuusrobotteja kannattaa hankkia yritykseen ja mité
ongelmia robotit saattavat aiheuttaa..

4, Sdhkémoottorin valetun rungon (katso kuva seuraavalla sivulla)
valmistuksen FM-jarjestelma

5. Alykkait robotit ja robotisoinnit; kerro teknisten ratkaisujen ja
toiminnallisuuden lisaksi kaksi sovellusesimerkkia

Kirjoita jokaiseen vastauspaperiisi:

- paivays

- kurssin nimi ja koodi

- nimesi (tikkukirjaimin) ja nimikirjoituksesi

- opiskelijanumerosi (my6s tunnistekirjain)

- koulutusohjelma ja vuosikurssi

- paa- ja sivuaineesi

(Tehtavat arvostellaan 0...6 pistetts, hyvaksytyn tentin raja on 40 % maksimipisteists eli 12 pistetts)
Rattoisaa syksyn jatkoa!
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Kalevi Aaltonen (k&danna paperi =)



Kuva 1. Sdhkdmoottori



