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I. Keskindisen orientoinnin merkitys fotogrammetrisissa 3D mittauksissa? Kuvaile liséksi
yleispiirteisesti kaksi keskindisen orientoinnin menetelmé: riippumattomien kuvaparien
menetelma ja kuvaliitosmenetelma.(6 p)

2. Olet mitannut stereokuvaparilta (ilmakuvat) rakennuksen korkeutta havaitsemalla
kuvaparallaksit rdystdén ja sokkelin kohdalta. p, 4™ 60 pikselid ja py soper= 40
pikselid. Sinulla on tiedossa kuvan kameravakio ¢=6000 pikseli4 ja kuville on tiedossa
sisdinen ja keskindinen orientointi. Stereomallin mittakaava ei ole tiedossa, joten olet
asettanut kuvanottovélin eli kannan (B) arvoksi 1 metrin. Maastomittauksien mukaan
rakennuksen korkeuden pitéisi olla 25 m. Mik4 olisi oikea kannan arvo, jotta 3D-malli
olisi suoraan oikeassa mittakaavassa? Parallaksikaavat olivat muotoa: (6 p)
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a. Kuvaile, mit4 tarkoittaa kollineaarisuusehto. Piirrd myos kuva, jolla
havainnollistat kollineaarisuusehdon mukaisen geometrisen tilanteen. (3 p)

b. Eteenpdinleikkaus on fotogrammetrinen péétehtdvd. Mité se tarkoittaa? Piirrd
jélleen kuva, jolla havainnollistat geometrista tilannetta. (3 p)

4. Selitd lyhyesti seuraavat termit (6 points)
a. Linssin syvyysterdvyys

b. Kuvaliike

c. Stereokuvatiksen normaalitapaus
d. Kameravakio

e. Tosiortokuva

f.  C-kerroin

5. Kuvaile kaksi toisistaan poikkeavaa toteutusta kartoituskéyttoon rakennetuista
digitaalisista ilmakuvakameroista (matriisikennoihin perustuvista, ei pushbroom). Mita
muita laitteistoja tarvitaan ammattimaiseen ilmakuvaukseen? (6 p)



