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Kuvan kalteva taso liikkuu translaatiossa vaaka-
suoraa tasoa pitkin ja kuvan sylinteri vierii liukumatta
kyseistd kaltevaa tasoa pitkin. Systeemin aseman Y
médrittdviksi suureiksi on otettu koordinaatit
Xp,Xc, Ve ja sylinterin suunta-asemaa esittivi kulma
0. Midritd vierimiseen liittyviit kyseisten suureiden
aikaderivaattoja koskevat kinemaattiset ehdot.
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Kuvan esittiméi homogeeninen pallo (massa m, side a) on
rotaatioliikkeessd kiintedn pisteen O (koordinaatiston ori-
go, pallon pinnalla oleva piste) ympéri. Muodosta yksi-
tyiskohtainen pallon a) kulmaliikem#ir#in origon suhteen L
lauseke, b) liikke-energian 7 lauseke kéyttden Eulerin kulmia,

Partikkeli on ympyriliikkeessd (sdde r, vauhti v,) kitkattomalla
vaakasuoralla pSyd&lld ohuen langan varassa, joka kulkee pSydén
keskelld olevan reiin 18pi. Langasta vedetiin voimalla F kunnes
pOydilld olevan langan pituus r, =r/2 ja partikkeli on jélleen
ympyriliikkeessd. Mééritd a) partikkelin vauhti v,, b) liikke-energia
prosentteina ldhtéarvosta ja ¢) voiman F tekemai tyd.

Kuvan esittdm4 raketti liikkuu suoraviivaisesti pitkin x-akselia

ilman ulkoisen voiman va;'%tusta. Johda kohtuullisen tismil- 1) = Y
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lisesti raketin llfkeyhtﬁlb v=mu, jossa v.(t) on raketin nopeus, m: M >_
u(f) on polttoaineen palamissuihkun poistumisnopeus raketin

suhteen, M(/) on raketin ja polttoaineen yhteinen massa ja m(f) on suihkun massavirta raketin
suhteen.
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