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Ratkaise kuvanjärjestelmän kokonaissiirtofunktio G(s) = .Esitä välivaiheet
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7.

Kuvassa näkyvän hydraulijärjestelmän epälineaalinen tilayhtälö on
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missä p] on sisääntulopaine, p on paineakussa oleva paine, k] ja k2 ovat
kuristinventtiilien virtausvakioita, k on paineakun jousen jousivakio, A on paineakun
poikkipinta-ala ja 8 on hydraulinesteen tiheys. Järjestelmän ulostulo on siitä poistuva
massavirta eli järjestelmän mittausyhtälö on
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Voidaan ajatella, että p on järjestelmän tilamuuttuja.
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