Mat-2.148 Dynaaminen optimointi Kavelahti

Ty i s 630 Q ODNNTY
Creiit 7. 0.0 o

Kirjoita koepapereihin selvisti

- Mat-2.148 Dynaaminen optimointi, tentti 29.8.2007

- opintokirjan n:ro, TEKSTATEN sukunimi, viralliset etunimet (puhuttelunimi alleviivaten)
- koulutusohjelma (ei osasto), vuosikurssi

- nimikirjoitus

1. Méérittele lyhyesti, mutta tdsmaéllisesti (formuloi)

a) Brachistocrone-ongelma

)
b) Optimaalisuusperiaate
¢) Singulaarivili

)

d) Lokaali tasapainoanalyysi
e) Minimiaikatehtivi

f} Kollokaatiomenetelmé

Ratkaise Hamilton-Jacobi-Bellmanin yhtdlon avulla optimaalinen ohjaus tehtéaville

8

nlin./otf ((:111,2(1;) + (zT(/)> dt
() = u(t), x(0)=0, x(l;)=B.

Vihje: kokeile ratkaisuyritettd J(z(t),t) = a + bz ()l + ha? (1) /1 + ki*.

3. Etsi funktionaalin

J(z) = /0~2 [fi?:z(t) + 2z ()T (t) + /1.'1;2(/,)} di

ekstremaalit, kun z(0) = 1 ja z(2) on vapaa.

4. Maaritéa variaatiolaskennan keinoin lyhin rata pisteesta z(0) = 2 suoralle 6(1) = 41 + 5.



