Kalevi Aaltonen / TKK 24.11.2003

Tuotantoautomaatio (Kon-15.119)
Tentti 26.11.2003 klo 14...17 salissa K215

1. Robottien etidohjelmointijarjestelmit ja CAD-tuotemallin  rooli
ohjelmoinnissa

2. Miksi konepajan kannattaa hankkia robotteja ja mitkd seikat
rajoittavat robotti-investointeja

3. Kuvan mukaisten teollisuuden prosessipumppujen osien tuotannon
automatisoinnin mahdollisuudet ja vaihtoehdot

4. Lineaarimoottoreiden ominaisuudet ja kayttdsovellukset
tuotantoautomaation koneissa ja laitteissa

5. CIM-konseptin perusajatukset sek yksi teollisuusesimerkki

Kirjoita jokaiseen vastauspaperiisi:

- péivays

- opintojakson nimi ja koodi

- nimesi (tikkukirjaimin) ja nimikirjoituksesi

- opintokirjasi numero (myés tunnistekirjain)

- harjoitusten hyvaksymisvuosi

- osasto ja vuosikurssi

- paa- ja sivuaineesi (kurssin sisallon kehittamista varten)

(Tehtavét arvostellaan 0...6 pistetts, hyvaksytyn tentin raja on 40 % maksimipisteists eli 12 pistetta)

Antoisaa tenttikautta ja rattoisaa syksya !
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