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1. 
 
Tukireaktiot: 
 
 
C  1m 0  0y yB B− ⋅ = ⇒ =  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

A A

 0

   2kN 0 2kN 2kN

A   2kN 1m 3m 0  3m 2kNm 2kNm

x

y y y y

y y

A

A B A B

M B M B

→ =

↑ + − = ⇒ = − =

+ ⋅ − ⋅ = ⇒ = ⋅ − = −

 

 
Leikkausvoima ja taivutusmomentti: 
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2. 
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Osapintojen alat: 
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Kirjoitetaan momenttipintamenetelmän peruskaava välille AD: 
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joten pisteen D kiertymäksi saadaan 
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Kirjoitetaan momenttipintamenetelmän peruskaava välille BD: 
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3. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Kimmomoduulisuhde: 
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Muunnetun poikkileikkauksen ala ja pintakeskiö: 
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Muunnetun poikkileikkauksen jäyhyysmomentti z-akselin suhteen: 
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Muunnetun poikkileikkauksen jäyhyysmomentti pintakeskiöakselinsa suhteen: 
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(a) Reunajännitykset: 
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Teräksen suurin sekä puun suurin ja pienin normaalijännitys: 
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4. 
 
 
 
 
 
 
 
Taulukosta:  
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Kolmen momentin yhtälöt: 
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Taivutusmomenttikuvion määrittäminen: 
 
Tukireaktio tuella B: 
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5. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Taipuman lauseke ( 0≥x ): 
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Derivaatat: 
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Reunaehdot: 
 

 
.002)0(:0)0()0(

,0:0)0(

22
2

11

=⇒=−=′′=′′−=

−=⇒=+=

CCvvEIM
k
qC

k
qCv

β
 

 
Taipuman ja taivutusmomentin lausekkeet: 
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