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Kirjoita koepapereihin selvésti

_ Mat~2.148 Dynaaminen optimointi, tentti 10.1.2007

- opintokirjan n:ro, TEKSTATEN sukunimi, viralliset etunimet (puhuttelunimi alleviivaten)
- koulutuschjelma. (ei osasto), vuosikurssi

- nimikirjoitus

1.

™

Madrittele lyhyesti, mutta tismallisesti (formuloi)

a) Funktionaalin variaatio

b) Saavutettavien tilojen joukko
¢) Singulaarivili

d) Lyapunovin funktio

e) Lokaali tasapainoanalyysi

f) Minimiponnistustehtavi

Ratkaise Hamilton-Jacobi-Bellmanin yhtélon avulla tehtéva
min ]0 et [am2 (t) + bu® (t)] dt
@(t) = —z(t) +ult), ©(0)=20>0, a,br>0.
Vihje: Kokeile yritetté J(z(t), 1) = e™™Az?(t).

Muodosta funktionaalin .
I .
Jw) = [ glo(t), #(2), 0t
tp

inkrementti ja edelleen variaatio. Johda muodostetun variaation avulla vilttEméattomat
chdot ekstremaalille, kun z(t) € R, to ja ty kiinteitd, 2(to) = o kiinted ja z(ts) on vapaa.

Ratkaise variaatiotehtdvi
1
min J = [z(L)]2 + / (22 (t) + #2()]dt,
0

kun z(0) = 1 ja (1) on vapaa. Vinkki: muokkaa ongelmaa siten, etté mybds lopputilakus-
tannus on integraalin sisélld.

Maiirits optimiohjauslaki, joka siirtéd systeemin
() = —z(t) — u(t)
ia(t) = —2ma(t) — 2u(t)

mielivaltaisesta alkutilasta origoon minimiajassa, kun ohjaukset on rajoitettu |u(t)| < 1.
Yoiko tehtavilli olla singulaariratkaisua?



