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Tentti 14.4.2008

Tehtivi 1.

Tehtivi 2.

Tehtivi 3.

Tehtivi 4.

Tehtivi 5.

Selosta Greenshieldsin litkennevirtamallin ominaisuudet ja arvioi

mallin realistisuutta. (5 p.)

Miti litkennevirtateoriassa tarkoitetaan shokkiaalloilla ja miten ne
nikyvit ajoneuvojen kulkua kuvaavissa matka-aikakiyrissd? Mihin
oletuksiin shokkiaaltoteoria perustuu? Miki on shokkiaallon nopeus ja
miten se voidaan esittii litkennevirran peruskuvaajan avulla? Miti voit
piitelld peruskuvaajan avulla shokkiaallon nopeudesta tichen ja
litkennevirtaan nihden? (5 p.)

Kadun ajoneuvoliikenne on satunnaista ja litkennemiiri on 900 ajon/h.
Jalankulkija voi ylittidi suojatien, kun seuraavan ajoneuvon saapumiseen
kuluva aika on vihintidn kuusi sekunti. Jalankulkija saapuu suojatien
kohdalle nelji sekuntia edellisen ajoneuvon jilkeen.

a)  Milld todennikoisyydelld jalankulkija voi ylittdd suojatien
viivytyksettd? (1 p.)

b)  Jos hin ei ole voinut ylittid suojatieti viivytyksettd, milld
todennikoisyydelld hin voi ylittdd suojatien seuraavan aikavilin
aikana? (1 p.)

¢)  Kuinka monta ajoneuvoa jalankulkijan on keskimiirin odotettava
ennen suojatien ylittimisti? (3 p.)

General Motorsin tutkijat kehittiviit 1950-luvulla klassiset
autonseuraamismallit.

a)  Selosta mallien toimintaperiaate. (2,5 p.)

b)  Miten psykofyysiset mallit poikkeavat klassisista malleista? (2,5 p.)

Selosta valo-ohjauksettoman liittymin vilityskyvyn laskentaperiaate ja

arvioi kiytettyjen oletusten realistisuutta. (5 p.)



