S—81.2200 Sulautetut mikroprosessorijirjestelmit

TENTTI 4.1.2007

interrupt) perustuvia oheispiirien (//0) palveluperiaatteita. Selosta kummankin
periaatteen toiminta sekd niiden edut ja haitat.

/1/. Vertaile keskendin kiertokyselyyn (polling) ja vektoroituun keskeytykseen (vectored

2. Miki on mahdollistanut sulautettujen jirjestelmien suunnittelijalle yhtensisen
ndkdalan sekd laitteisto- ettd ohjelmistopohjaisiin toteutuksiin? Mité etuja yhtendiselld
tarkastelulla saavutetaan?

/“/ Piirrd lohkokaavio yleisk#yttisen prosessorin perusarkkitehtuurista ja selosta sen
avulla késkyjen

ADD R2, R1
MOV @R3, R4

suorituksen eri vaiheet. Kiskyjen suoritus on jaettu viiteen alioperaatioon, joista
jokaisen suoritukseen kuluu yksi kellojakso.

4. Vertaile testaus- ja virheenpoistomenetelmii (festing and debugging), joita kdytetddn
kehitettiiessi sovellusohjelmaa sulautetun jarjestelmén yleiskdyttdiseen prosessoriin.

5. Kuva 1. esittdi vahtikoira-ajastimen, jossa oskillaattorin taajuus on 40 MHz,
esijakajan jakosuhde on 1/16, laskuri “scalereg” on 10-bittinen ja laskuri “timereg” on
20-bittinen. Vahtikoira-ajastimen ylivuodon halutaan tapahtuvan kolmessa
minuutissa. Miki arvo laskuriin “timereg” on t#lldin ladattava? Kuinka usein laskuri
“timereg” tulisi alustaa tilli arvolla jéirjestelmin normaalin toiminnan aikana? Mihin
vahtikoira-ajastimen ulostulosignaali kytketdidn?
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Kuva 1. Vahtikoira-ajastimen sisdinen rakenne.




