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1. Kuvaile stereokuvauksen normaalitapaus. Kumpi seuraavista stereokuvapareista
on stereokuvauksen normaalitapauksessa?

b.

2. Keskindisen orientoinnin merkitys fotogrammetrisissa 3D mittauksissa? Kuvaile
lisdksi yleispiirteisesti kaksi keskindisen orientoinnin menetelméaa:
riippumattomien kuvaparien menetelma ja kuvaliitosmenetelma.

3. Olet mitannut stereokuvaparilta (ilmakuvat) rakennuksen korkeutta havaitsemalla
kuvaparallaksit riaystdédn ja sokkelin kohdalta. py raysas= 60 pikselid ja py sokkeri= 40
pikselid. Sinulla on tiedossa kuvan kameravakio ¢=6000 pikselid ja kuville on
tiedossa sisdinen ja keskindinen orientointi. Stereomallin mittakaava ei ole
tiedossa, joten olet asettanut kuvanottovilin eli kannan (B) arvoksi 1 metrin.
Maastomittauksien mukaan rakennuksen korkeuden pitiisi olla 25 m. Miki olisi
oikea kannan arvo, jotta 3D-malli olisi suoraan oikeassa mittakaavassa?

Parallaksikaavat olivat muotoa: Z = ﬁ, X= &, X 4= e, y
D, ¢ c
4. Kuvaile lyhyesti:
a. Stereokuvan plastiikka
b. Signalointi
c. Maastovirhe (relief displacement error)
d. Ortokuva
e. Kolmiointi
f. Bayer-mosaiikki

5. Miten fotogrammetriaa voi hyédyntédd arkeologisessa tutkimuksessa? Esimerkiksi
FJHPn tutkimukset Petrassa tai voit kdyttdd myos omia esimerkkej.

Vastaamalla kurssipalautteeseen saat yhden lisépisteen tenttipistemadradn. Tam lisépiste ei kuitenkaan voi
korottaa kurssiarvosanaa hylétystd hyvéksyttyyn. Kurssipalautelomake 16ytyy Fotogrammetrian ja
kaukokartoituksen laboratorion kotisivuilta. Vastaathan viikon kuluessa tentista.



