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opintokirjan no, TEKSTATEN sukunimi, viralliset etunimet (puh. nimi alleviiv.)
koulutusohjelma (ei osasto), vuosikurssi

nimikirjoitus

. Vastaa lyhyesti seuraaviin kysymyksiin.

a) Minimoidaan n-dimensioista 2:n asteen funktiota, jonka Hessen matriisi on positiivisesti
definiitti. Montako iterointiaskelta vaatii Davidon-Fletcher-Powellin kvasi-Newton-menetelmi?
Perustelu?

b) Miki on Gauss-Newton-menetelmin ja Levenberg-Marquardt-menetelmin vilinen ero?

¢) Mitd kurssilla kisiteltyja menetelmia kayttiisit rajoitetun optimointitehtévén ratkaisemiseen, jos

et voisi kdyttdd derivaattoja (esim. jokin funktio ei ole differentioituva)?

a) Kirjoita estefunktiomenetelm, barrier function method, eksplisiittisesti (aloitus ja askeleet 1 ja 2).
b) Ratkaise estefunktiomenetelmailli tehtivi

min x

-x+1<0,

kédyttden estefunktiota B(x) = (=1)/(-x+1), x#1.

. Johda LP-tehtivin min ¢'x, ehdoilla Ax = b, x>0, duaali max b'v, ehdoilla A'v +u = c,

u 20, v rajoittamaton. Kuvaile lyhyesti primaali-duaali estefunktiomenetelmsn toimintaperiaate.

. Laske tehtivin

min 2x? + 2x2 - 2x,x, - 4x, — 6x,
X +x,82
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ensimmidinen iterointipiste x, = x, +A,d, Rosenin gradienttiprojektiomenetelmlls, kun aloitus-
piste x| = 0,0). Vihje: kun olet laskenut suunnan, valitse A, :ksi maksimi askelpituus s.e. x,

pysyy kédyvissd joukossa.



