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1. Satelluttipaikantajat Aa, Bee, Cee ja Dee olivat mittaamassa GPS-vastaanottunilla
korkeuksia seuraavissa paikoissa (ks. karttaa), ja saivat ellipsoidisiksi korkeuksiksi:

Aa  (lat = 60.0° Jon = 24.0°), h=1751m
Bee (lat=61.0° lon=24.0°), h=93.03m
Cee (lat=61.0°lon=27.0° h=9303m
Dee (lat = 60.5° lon = 27.0°). h=175Tm

a) Laske N2000-korkeudet
b) Yksi korkeuksista on selvist virheellinen, mikid? Perustele mikst néin on.
c) Miti tulisi tehda/kayttaa jos korkeudet halutaan vanhassa N60-jarjestelmissa?

2. a) Oletetaan, ettd edellisessd tehtdvissd FIN200SNOU-mallin sijasta kéytettdvissast olisi
ollut jokin globaali geoidimalll. Millaisia virheitd téllainen aiheutlaa. miten votsit
pienentdd virheitd ja mitd yliméadraista tietoa tdssé silloin tarvitset?

b) Miksi korkeudenmaéirityksessd ei voi suoraan kidyttdd GPS:n antamia korkeuksia
ellipsoidista? Mité voit tehdd siind tapauksessa, jos geoidimallia el ole kiytettdvissid?

3. a) Kuvaile lvhyesti seuraavat koordinaatiyjarjesteimat/koordinatistot ja miden sovcltu-
vuus GNSS-mittauksin:
WGS84
JTRS
ITRF2005
ETRSRY
Euref-FIN
KK1I
b} Mitd globaaleja/alueellisia koordinaatistoja kéytetdin GNSS-myttausien laskennassa?
Mistd syystd globaalit referenssijarjestelmit eivdt kelpaa valtakunnallisen
koordinaatiston perustaksi? Miten menetellddn, jos ldhtGpisteiden koordinaatit ovat
paikallisessa jérjestelmissid?



4. GPS, GLONASS ja Galileo. Kuvaile jérjestelmien yhtélaisyyksii ja eroja.

5. Sclviid lyhvesti
a) RINEX
b) differentiaalinen paikannus, subteellinen paikannus
¢) RTK
d) DOP-luku ja sen vaikutus havaintoihin
e) L3 ("onostidrivapaz” havaintosuure)
f) moniticherjastus




