AS-84.3147 Automaation Kiiyttoliittymiit (3op)

Tentti 20.5.2010

1. Madrittele lyhyesti seuraavat kisitteet:

Simulaattorisairaus (2)
Lisitty todellisuus (Augmented reality) (2)
Kiyttoliittyméi (2)

(6p)

2. Miti tarkoittaa etildsnéiolo (telepresence)? Mitkd tekijit luovat tunteen
lisndolosta? (Esim. Sheridanin kolme tekijés). Kuinka etdldsniolo
kéytinnissé toteutetaan?

(6p)

3. Mairittele kiivtettiivyys ja sen kolme “osa-aluetta”.

(6p)

4. Oheisessa kuvassa on erilaisia etdohjausperiaatteita. Kerro mink#laista
tapausta kukin kuva esittéé ja mika tai mitki kuvista kuvaavat nk. supervisory
control periaatetta. Mihin kéytetiifin kolmannessa kuvassa esiintyvii nk.
operaattorisilmukkaa?

(6p)
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