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¥,

Kirjoita tasopisteen (x, y) homogeeniset koordinaatit.

11-parametrisen perspektiivisen kameramallin sisdisen orientoinnin matriisi on

e, B X
S=| 0 =2 ¥
0 0 1

Mit4 ovat timén matriisin alkiot?

Kuinka monta vastinpistettd pitdd véhintddn mitata epipolaarimatriisin  E
(essential matrix) ratkaisemiseksi. Perustele myds miksi? ;

Oletetaan, ettd Ee =0 jaettd E on epipolaarimatriisi. Mikéd on e ?

Kuvan ulkoinen orientointi voidaan ratkaista kolmen tunnetun kohdesuoran
avulla. Mité lisdehtoja ndiden suorien tulee tayttdd?



