Kalevi Aaltonen / Aalto-yliopisto 3.1.2011

Tuotantoautomaatio (Kon-15.4119)
Tentti maanantaina 10.1.2011 klo 9...12, salissa K215

1. Kuinka tuotantojarjestelmien joustavuus maaritelldaan ja mita
vaatimuksia joustavuudelle asetetaan ja kuinka joustavuutta voidaan
mitata ja analysoida.

2, Sahkomoottorin (katso kuvaa seuraavalla sivulla) tuotannon
automatisointimahdollisuudet ja vaihtoehdot. Kerro vastauksesi alussa
osaperheryhmittelystd ja osaperheiden valmistusprosesseista.

3. Vastaa vain toiseen kysymykseen (a tai b —kohtaan):

a) Mika Laitisen robotiikkaluennolta: teollisuusrobottien voimaoh-
jaus ja —saato seka kaytadnnon sovellusesimerkkeja

b) FM-jarjestelmén ohjaukset

4, Mitéa etuja ja haittoja hydrauliikalla on pneumatiikkaan verrattuna
tuotantoautomaatiojarjestelmissa

5. Hitsausrobotit

Hitsausrobottiseminaarin tehneelle ryhmalle: Kokoonpanon roboti-
soinnit (Hakkanen, Kallio, Peltonen)

Kirjoita jokaiseen vastauspaperiisi:

- paivays

- kurssin nimi ja koodi

- nimesi (tikkukirjaimin) ja nimikirjoituksesi

- opiskelijanumerosi (myds tunnistekirjain)

- koulutusohjelma ja vuosikurssi

- paa- ja sivuaineesi (kurssin sisallon kehittamista varten)

(Tehtavat arvostellaan 0...6 pistettd, hyvaksytyn tentin raja on 40 % maksimipisteisté eli 12 pistetta)
Rattoisaa tenttikautta ja Uutta Vuotta 2011!
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Kuva 1. Sahkomoottori

Tuuletustehtava (Amerikassa tentit ovat haastavia)

(ei lisapisteita...)

3. Find x.
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