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Tentti 13.1.2011

Vain funktiolaskin sallittu.

. Selitd lyhyesti seuraavat kisitteet:
Askelvaste (Step response)
1) PI-kaavio (P&I diagram)
¢) Jasenyysfunktio (Membership function)
Asetusarvosaatod (Set point control)
&) Routhin kaavio (Routh stability criterion)
#f SISO-jirjestelmd (SISO system)
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2. Mité eroa on yhden, kahden ja neljén kvadrantin moottorinohjaimilla? Millaisiin kayttotarkoituksiin
eri tyyppiset moottorinohjaimet soveltuvat?
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. Selosta Shannonin teoreeman merkitys niytteenotossa. Miké on laskostumisilmié (aliasing), milloin
se saattaa esiintyd ja mitd ongelmia se tuo tullessaan? Miten laskostumisilmid voidaan valttda? Piirri
asiaa selventdvi kuva.
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. Alla on esitetty neljan eri jirjestelmén impulssivasteet. Kerro miti napojen sij ainnista voidaan
aatelld kuvaajien perusteella. Hahmottele myds kaikki navat kompleksikoordinaatistoon. Jérjestelmit
ovat korkeintaan toista astetta.
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