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Avaruusgeodesia Maa 6.3272
Tentti 18.12.2008 Markku Poutanen
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Y114 on Metsihovin pysyvin GNSS-aseman aikasarjat (North, East, Up —komponentit) I[TRF-
koordinaatistossa. Arvioi liikkevektorit kussakin komponentissa (mm/v) ja selitd mistd ne
johtuvat. Aikasarjoissa nikyy myds hyppyjd. Mistd ne johtuvat? Selitd my&s Up-komponentin
ajallinen vaihtelu.

. Selviti kuinka seuraavat seikat vaikuttavat koordinaatistoihin, avaruusgeodeettisiin havaintoi-

hin tai satelliittien ratoihin; anna myds arvio aikaskaalasta ja ilmién suuruudesta ja merkitt-
vyydesti kussakin tapauksessa, seké kuinka se voidaan ottaa huomioon tai eliminoida.

a) napavariaatio b) prekessio ¢) nutaatio

d) kiintedn maan vuoksi  €) maannousu f) laattatektoniikka

. Pitkidkantainterferometrian (VLBI) kiiytt6 avaruusgeodesiassa. Mainitse seikkoja jotka ovat

tyypillisii tai korvaamattomia globaalien koordinaatistojen luonnissa ja yllépidossa ja joita ei
voida saada esim. GNSS- tai satelliittilaserhavainnoin.

. a) Miti satelliittialtimetrialla havaitaan (“raakadata’™) ja mitkd ovat perussuureet jotka

havainnoista saadaan?
b) Selvitd miten altimetrisatelliitin rata mééritetéén tarkasti ja miten tutka voidaan kalibroida
¢) Miksi satelliitit ovat usein toistoradoilla? Miti toistoradat ovat ja miten niitd muutetaan?

. Selitii Iyhyesti

a) ETRS89, EUREF-FIN

b) DORIS

¢) aurinkosynkroninen rata ja miten se saavutetaan

d) GPS-signaalin L3 (ionosfdédrivapaa) havaintosuure

¢) oskuloivat rataclementit
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