Maa-57.1030 Fotogrammetrian perusteet

Tentti 7.3.2012 .

a. Selitd, mita tarkoittaa kollineaarisuusehto ja mitd ominaisuuksia sen toteutuminen aiheuttaa
kuvalle. Piirra havainnollistava kuva. (4 p)
b. Mitd Iahtotietoja tarvitaan, ettd voidaan tehda tarkasti eteenpdinleikkaus valokuvilta? (2 p)

2. Kuvaile rivikameran periaate (pushbroom). Vertaile myds, miten rivikamerakuvien geometria
eroaa normaaleista keskusprojektiokuvista. Lisaksi kerro, mita jalkiprosessointia raakakuvat
(rivikameran kuvat) vaativat. (6 p)

3. Kerro ilmakolmioinnista (6 p)

4. Keskindinen orientointi voidaan tehda joko ns. kuvaliitoksena tai riippumattomina kuvapareina.
Valitse oheisesta kaavasta ne muuttujat, joita kdytetdan silloin, kun
a) kuvat orientoidaan kuvaliitoksena (3 p), ja
b) kuvat orientoidaan riippumattomina kuvapareina (2 p).
c) Miksi kaavassa ei esiinny kantakomponentteja dbx; ja dbx,? (1 p)
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5. Mitka tekijat vaikuttavat stereomittauksen tarkkuuteen? Miten? (6 p)



